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1 Biztonsagi utasitasok

1.1 Altalanos biztonsagi utasitasok

» Atermek haszndlata el6tt figyelmesen olvassa el es ertse meg a Hasznalati utmutatot.

» Csak a MOVA altal a termeékhez ajanlott berendezést hasznalja. Barmilyen mas hasznalat helytelen.

= Ne engedje, hogy gyermekek a keszulék kozeléeben tartozkodjanak, vagy jatsszanak vele mikodes kozben.

» Ne hasznalja a termeéket olyan terlleteken, ahol az emberek nincsenek tudataban a jelenlétének.

= Amikor a termeket kézzel mikodteti a MOVAhome alkalmazassal, ne fusson. Mindig gyalogoljon, figyeljen a
lepéseire a lejtokon, és tartsa meg az egyensulyat minden korulmenyek kozott.

« Kerulje a termek hasznalatat, ha a munkatertleten emberek, kilondsen gyermekek vagy allatok tartozkodnak.

» Ha a termeéket nyilvanos tertleteken Uzemelteti, helyezzen el figyelmeztett tablakat a munkaterulet korul a
kovetkez6 szoveggel: ,Figyelmeztetés! Automata flnyird! Maradjon tavol a geptél! Figyeljen a gyermekekre!”

» Atermek hasznalata kozben viseljen vastag labbelit s hosszu nadragot.

» Atermek karosoddsa es a gepjarmiveket, illetve személyeket erintd balesetek megelézése erdekében ne
alakitson ki olyan munkatertleteket vagy athaladasi utvonalakat, amelyek athaladnak nyilvanos utvonalakon.

= Ne érintse meg a mozgo veszelyes reszeket, peldaul a pengetarcsat, mielétt az teljesen megallt volna.

= Serlles vagy baleset eseten kerjen orvosi segitseget.

= Kapcsolja KI a keszuleket, mieldtt eltavolitana az eltomddeseket, karbantartast vegezne vagy megvizsgalna.
Ha a termeék rendellenesen rezeg, inditas el6tt ellendrizze, hogy nincs-e rajta serulés. Ne hasznalja a termeket,
ha barmelyik alkatrész hibas.

= Ne telepitse a f6 kabelt olyan terlleteken, ahol a termek vagni fog. Kovesse a kabelek telepitesere vonatkozo
utasitasokat.

» Csak a csomagban talalhato toltdallomast hasznalja a termek toltéséhez. A helytelen hasznalat aramutest,
tulmelegedest vagy az akkumulatorbol szivargo maro folyadekot eredmeényezhet. Ha elektrolit szivarog,
Oblitse le vizzel/semlegesitd szerrel, és kerjen orvosi segitséget, ha a maro folyadek a szemebe kerul.

= Afokabel csatlakoztatasakor a halozati aljzathoz hasznaljon aramvedo kapcsolot (fi-relet) legfeljebb 30 mA-
es kioldoarammal.

» Csak a MOVA altal ajanlott eredeti akkumulatorokat hasznalja. A termek biztonsaga nem garantalhato nem
eredeti akkumulatorok hasznalata esetén. Ne hasznaljon nem Ujratolthetd elemeket.

» Tartsa a hosszabbitokabeleket a mozgo veszeélyes alkatreszektél tavol, hogy elkerulje a kabelek sertléset, ami
erintkezeshez vezethet feszultség alatt léve reszekkel.

= A dokumentumban szerepl6 illusztraciok csak tajekoztato jelleglek. A tényleges termek a mervado.

= Soha ne engedje, hogy gyermekek, testi, erzekszervi vagy szellemi kepessegeikben korlatozott szemelyek,
illetve tapasztalat vagy ismeretek hianyaban lévak, vagy az utasitasokat nem ismer6s szemelyek hasznaljak a
gepet. A helyi el6irasok korlatozhatjék a kezeld életkorat.

» Ne csatlakoztasson vagy erintsen meg serult kabelt, amig az nincs kihlzva az aramforrasbol. Ha a kabel
mukodeés kozben megserul, huzza ki a csatlakozot a konnektorbol. A kopott vagy serult kabel noveli az
aramutes kockazatat, és azt szakembernek kell kicserélnie.

» Ne tolja er6sen vagy gyorsan a termeket, mivel ez karosithatja a keszuléket.

» Az RF-kitettsegi kovetelmeny betartasa erdekeben az eszkdz és az ember kozott 35 cm tavolsagot kell tartani.

= Az akkumulator Ujratoltésehez kizarolag az ezzel a keszulekkel szallitott levalaszthato tapegyseget hasznalja.

1.2 Biztonsdagi utasitasok a telepitéshez

» Kerllje a toltéallomas olyan helyre tortéend telepitéset, ahol az emberek megbotolhatnak benne.

» Ne telepitse a toltéallomast olyan tertletekre, ahol alloviz kialakuldsanak veszélye all fenn.

= Ne telepitse a toltéallomast (beleértve minden kiegeszitét) barmely eghetd anyagtol 60 cm-nel kozelebb. A
toltéallomas es a tapegyseg meghibasodasa vagy tulmelegedeése tlzveszelyt jelenthet.
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1.3 Biztonsdgi utasitasok a kezeléshez

« Tartsa tavol a kezét és a labat a forgo pengektdl. Ne helyezze a kezét vagy a labat a készulék kozelébe vagy
ala, amikor az be van kapcsolva.

» Ne emelje fel és ne mozgassa a termeket bekapcsolt allapotban.

« Parkolja le a robotot a toltéallomason, vagy allitsa OFF helyzetbe ha emberek, kilondsen gyermekek vagy
allatok tartézkodnak a munkateruleten.

» Gy6z6djon meg arrol, hogy a gyepen nincsenek olyan targyak, mint kovek, agak, szerszamok vagy jatekok.
Ellenkez6 esetben a pengék megserllhetnek, ha egy térgyhoz ernek.

» Ne helyezzen targyakat a termeékre vagy a toltéallomasra.

» Ne hasznalja a termeket, ha a STOP gomb nem mukaodik.

« Kerllje a termeék es emberek vagy allatok kozotti Utkozéseket. Ha személy vagy allat kertl a keészulék utjaba,
azonnal allitsa azt le.

» Mindig allitsa a terméket OFF allapotba, amikor nem haszndlja.

« Ne hasznélja a terméket egyidejiileg felugrd szorofejjel. Hasznalja az Utemezés funkcidt annak biztositasara,
hogy a termek és a felugro szorofej ne mikodjenek egyszerre.

« Kerllje a csatlakozasi csatornak elhelyezesét ott, ahol felugro szorofejek vannak telepitve.

» Ne hasznalja a termeket pangoviz jelenlétében a munkateruleten, peldaul erés esézés vagy vizgyllem
eseten.

1.4 Biztonsdagi utasitasok a karbantartashoz

= Kapcsolja a termeket OFF allasba karbantartas elvegzesekor.

* Amosas utan gy6zédjon meg arrol, hogy a készulék a talajon a normal helyzetében van, ne legyen fejjel
lefelé.

= Ne forditsa meg a termeéket az alvaz tisztitasahoz. Ha tisztitas céljabol megforditja, Ugyeljen arra, hogy utana
visszaallitsa a megfeleld helyzetbe. Ez az dvintézkedes szikseges annak erdekeben, hogy megakadalyozza,
hogy viz jusson a motorba, ami potencialisan befolyasolhatja a normal mikodest.

» HUzza ki a csatlakozot a toltdallomashol, vagy valassza le a levalasztod eszkdzzel a toltéallomas tisztitasa vagy
karbantartasa el6tt.

» Ne hasznaljon magasnyomasu mosot vagy olddszereket a termek tisztitésahoz.

1.5 Akkumulatorbiztonsag

A litium-ion akkumulatorok felrobbanhatnak vagy tuzet okozhatnak, ha szétszerelik ¢ket, révidre zarodnak,

illetve viznek, tGznek vagy magas hémersekletnek vannak kiteve. Kezelje 6ket dvatosan. Ne szerelje szét es

ne nyissa fel az akkumulatort, es kerulje az elektromos vagy mechanikai sértléseket. Tarolja 6ket kozvetlen

napfenytél tavol.

» Csak a gyarto altal biztositott akkumulatortoltét és tapegyseget hasznalja. Nem megfeleld toltd es tapegyseg
hasznalata aramutest és/vagy tulmelegedest okozhat.

« NE PROBALJA MEG JAVITANI VAGY MODOSITANI AZ AKKUMULATOROKAT! A javitasi kisérletek sulyos személyi
serulést okozhatnak robbanas vagy aramutés miatt. Ha szivargas lép fel, a felszabadulo elektrolitok mardak
es mergezoek.

» Ez a készulek akkumulatorokat tartalmaz, amelyeket csak kepzett személyek cserélhetnek ki.

1.6 Maradvanykockazatok

A serulesek elkerulese erdekeben viseljen veddkeszty(it, amikor a pengek cserejet vegzi.
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1.7 Szimboélumok és matricak

FIGYELMEZTETES -
A gép hasznalata el6tt olvassa el a hasznalati utasitast.

FIGYELMEZTETES -
Tartson biztonsagos tavolsagot a géptél miikédtetés kézben.

FIGYELMEZTETES -
Mikddtesse a kikapcsolo eszkdzt, miel6tt a gépen dolgozik
vagy azt felemeli.

W Lo T BP

FIGYELMEZTETES -
Ne lovagoljon a gépen.

14

FIGYELMEZTETES -

Ezt a terméket nem szabad a normadal haztartasi hulladékkal
egyitt

kidobni. Gondoskodjon rola, hogy a terméket Gjrahasznositsak
a helyi

jogszabalyoknak megfeleléen.
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Ez a termék megfelel az alkalmazanddé EC irdnyelveknek.

Toltés el6tt olvassa el az utasitasokat.

q3
@ Il . osztaly
L]

- Egyenaram

[] Il. osztaly

TERVEZETT FELHASZNALAS

A kerteszeti termeék haztartasi gyepnyirasra keszult. Az eszkoz gyakori nyirasra lett tervezve, igy egeszsegesebb
es esztétikusabb gyepet biztosit, mint valaha. A gyep meéretétél fuggden a flinyird beprogramozhato ugy, hogy
barmikor vagy barmilyen gyakorisaggal mikodjon. Nem alkalmas asasra, sepresre vagy hoeltakaritasra.

e

Ezennel a Kutting Technology (Suzhou) Co., Ltd. kijelenti, hogy az MXXM2100/MXXM3100/MXXM4100/
MXXM5100/MXXM6100 flnyird radioberendezese megfelel a 2014/53/EU iranyelvnek. Az EU megfeleléségi
nyilatkozat teljes szovege a kdvetkez internetes cimen érhetd el: https://www.mova.tech/pages/declaration-
of-canformity.

Atermek megfelel az UK PSTI eléirasainak; a megfeleldseqgi nyilatkozat teljes szovege a kovetkezd internetcim
alatt érhet6 el: https://www.mova.tech/pages/statement-of-compliance-for-uk-psti.

A részletes e-kezikonyvert kerjuk, latogasson el a https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-fags
oldalra.
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2 A termék ismertetése

2.1 Mi van a dobozban

e e s s s s /4
/

@ LiDAR védéburkolat

© Toltstorony
(10 m hosszabbitokabellel)

e Tapegység
@ 8 csavar, imbuszkulcs
© csavarhazo

m Szoszmentes kendé

e A robot

O Alaplemez

@ Tisztitokefe

@ Tartalékpengék és csavarok x 9
Q@ Hasznalati atmutato

@ Gyors utmutaté
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2.2 Termékattekintés

Stop gomb
Felso fedél
Es6érzékeld
Forgégomb
Allapotjelzé fény?
LiDAR’
Kijelzé
Tolt6érintkezék
Fogantyu
Akkumulatorrekesz
- m .
UltraTrim ™ pengetdrcsa Csatlakozémodul *
Elsé kerék
AirTag rekesz
Hajtokerék

Eliils6 kamera®

1: A LIDAR segiti a kornyezeti informaciok beszerzeset, valamint elésegiti a robot helymeghatarozasat, az
akadalyok elkerlleset es a viz- és szennyezodeserzekelest. A detektalasi tartomany (100 kix mellett) 40 m
10%-0s visszaverédésnel és 70 m 80%-0s visszaverddesnel. A latomezé 360° .

2: Csak a LIDAX Ultra 1200/1600/2000 modell van felszerelve allapotjelz6 fennyel.

3: Az elUls6 kamera észleli az akadalyokat, a gyephatarokat és az emberek jelenlétet. A latoszog 89° (vizszintes),
58° (fuggdleges), 97° (atlos). A felbontas 2 MP.

4. Csak a LIDAX Ultra 1600/2000 modell van felszerelve a csatlakozémodullal.
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Allapotjelzé fény

Szin Jelentés
Folyamatos piros Hiba tortént.
Folyamatos kek Arobot keszenléti Gzemmaodban van.
Villogo kek A robot feladatot vegez vagy szlnetel.

Villogo zold Arobot a toltéallomason toltédik.
Folyamatos zold Az akkumulator teljesen fel van toltve.

Villogo sérga A roppt Ejrja’raton van,. e , o

= Az ellls6 kamera valos idej(i videoképe az alkalmazasban jelenik meg.

Megjegyzés: Testre szabhatja az dllapotjelzé feny aktivalasi idészakat és forgatokonyveit az Eszkdz oldal > >

Fény pontban.
2.3 A csatlakozémodul ismertetése

A Csatlakozomodul 4G mobilhaldzati kapcsolatot és GPS-szolgaltatast kinal.

» A 4G halozati kapcsolat lehetéve teszi, hogy tavolrol figyelje robotja allapotat, és Wi-Fi kapcsolat nelkul inditsa
el a flnyirasi feladatokat.

= A beépitett GPS lehetdéve teszi, hogy a robot valos idej(i helymeghatarozasat a Google Terkéepen keresztll az
alkalmazasban kovesse, és ertesiteseket kapjon, ha a robot elhagyja a kijelolt terképteruletet.

2.3.1 A kapcsolatszolgaltatas aktivalasa

AKapcsolatszolgaltatas automatikusan aktivalodik, amikor a robot dramellatast kap. A aillvilagitani fog a robot
kijelzéjen es az alkalmazasban, ezzel megerdsitve a sikeres aktivalast. A kapcsolatszolgaltatas allapotanak es
lejarati datumanak ellendérzésehez lepjen az Eszkdz oldal > > Kapcsolatok > Csatlakozomodul pontba.

Akapcsolatszolgaltatas a MUszaki adatok szakaszban meghatarozott idétartamra ingyenesen vehetd igénybe,
az aktivalas idépontjatol szamitva. A szolgaltatas lejaratakor tortéené meghosszabbitashoz [épjen kapcsolatba
a MQOVA ertéekesités utani szervizcsapataval.

Megjegyzés:

» A csatlakozomodul zarolva lesz, ha a kapcsolatszolgaltatas nem kertl megujitasra a lejaratot kovetd harom
honapon belul. A szolgaltatas ujraaktivalasahoz vigye a modult egy MOVA szervizkdzpontba. Az Ujraaktivalas
dijkoteles lehet.

« A csatlakozomodul kizarélag a MOVA flinyirokkal vald hasznalatra készult. A kapcsolatszolgaltatasban észlelt
barmilyen rendellenes allapot a szolgaltatas felfiggesztéséhez vezethet. Ha ez eléfordul, lépjen kapcsolatba
a MOVA értékesités utani Ugyfélszolgalati csapatdval, amely segit helyredllitani a szolgaltatast.

2.3.2 A csatlakozémodul eltavolitasa

Figyelem:
« Viseljen vedokeszty(t a serulesek megeldzese erdekeben.
= Gy6z6djon meg rola, hogy a LIiDAR-on rajta van a veddburkolat, mielétt megforditja a robotot.
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@ Kapcsolja ki a robotot.

%)

@ Helyezze a robotot egy puha felilletre, és forditsa fejjel lefele.

© Lazitsa meg a 4 csavart, és csavarhuizo segitségével tavolitsa el a burkolatot.
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2.4 Az Airtag rekesz ismertetése

Az Airtag rekesz tamogatja az Airtaget vagy mas, a robot megtalalasaban és nyomon kovetéseben segitd
kovet6eszkozoket. Megjegyzés: Az AirTag nem tartozek. Kérjuk, biztositson sajatot.

Az AirTagek telepitéséhez vagy eltavolitasahoz:

@ Kapcsolja ki a robotot. @ Fedje le a LiDAR-t a véddburkolataval.

%
by

(8l ey
ALY

© Helyezze a robotot egy puha felllletre, és forditsa @ Nyomja meg a csatot az AirTag tarto
fejjel lefele. eltavolitasahoz.

© Helyezze be az AirTaget a tartoba, vagy vegye ki az
AirTaget a tartobol.
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3 Telepités

3.1 Valasszon megfelelé helyet

Helyezze a toltéallomdast egy sik feliiletre a gyep szélénél, kézel egy aramforrashoz. Gy6z6djon meg

arrél, hogy a helyszin megdfelel a kévetkez6 kdvetelményeknek:
 Aterulet erés Wi-Fi jellel rendelkezik.

Megjegyzés: Hasznalja mobileszkozét a hely Wi-Fi-jeleréssegenek ellendrzesehez. Az erés Wi-Fi-jel biztositja a

robot es az alkalmazas kozotti stabil kapcsolatot.
» Atalaj elég puha a talajcsavaros telepitéshez.

 Atalaj vizszintes. Lejtén a robot hatrafelé gurulhat, és elveszitheti a toltéallomassal valo érintkezest.

f N

=/

» Legyen legaldabb 1 m szabad, akadalymentes terllet a toltdallomas eldtt, illetve annak bal és jobb oldalan.

= A helyszin koruli i legyen révidebb, mint 6 cm.

» Ha a fl tul magas, eldszor tolhato flnyiroval nyirja le. A magas f megnehezitheti, hogy a robot visszatérjen a

Toltallomashoz.

4 N
N6
i
|\ ‘oo cosocsoosoossossoosoos N/
3.2 Atoltéallomas telepitése
@ Helyezze a toltétornyot az alaplemezbe, amig kattandst nem hall.
4 N
et
£%
[NEY
_
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@ Rogzitse az alaplemezt a talajhoz a mellékelt talajcsavarokkal és az imbuszkulcesal.

( N

(. '/

~

- —/

O Csatlakoztassa a tdpegységet a hosszabbitokabelhez, majd csatlakoztassa egy konnektorhoz. Tartsa a
tapegyseget legalabb 30 cm magassagban a talaj felett.
Megjegyzés: Ha van aram, a toltdallomas LED-je folyamatos kék szinben vilagit.
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© Tavolitsa el a LIDAR véddburkolatot.

@ Helyezze a robotot a t6ltéallomdasra toltéshez. Gyézédjon meg arrol, hogy a robot és a toltéallomas

toltéerintkezdi helyesen vannak csatlakoztatva.

Megjegyzés:

« A jelzéfény zolden villog, amikor a robot toltédik a toltdallomason.

» Ha tovabbi vedelmet szeretne, kérjuk, hasznalja a helyi Uzletekben vagy online elerhet6, megfelelé MOVA
garazst. Nem-MOVA garazs hasznalata problemakat okozhat toltés kozben.

~
Green Light
(& —/
LED jelz6fény a tolt6allomason
LED jelz6fény szine Jelentes

1. Atoltéallomassal probléema merult fel (peldaul toltéaram- vagy
feszUltseghiba).

Villogo/folyamatos piros
2. Arobot beall a toltdallomasra, de a toltés rendellenes (peldaul a
toltéerintkezdk rovidzarlatosak).

Atoltéallomas rendelkezik aramellatassal. A robot nincs a

Folyamatos kek tBltballomason.

Villogo zold Arobot a toltéallomason toltodik.
Folyamatos zold A robot a toltéallomason van, és teljesen fel van toltve.
p———
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4 Elso hasznalatra valo elokésziiletek

4.1 Ismerkedjen meg a vezérlépanellel

Afelst fedél belsejeben talalhato vezerlépanel a kovetkezd funkciokat kinalja.

* Madok: Valtas a teljes flinyiras és a szegelynyiras kozott.

« Utemezés: Megtekintheti és ki/be kapcsolhatja a Tavaszi/Nyari Utemezés és az Oszi/Téli itemezés funkciokat.

» Bedllitasok: Hozzaferhet a flinyirasi beallitasokhoz, mint példaul a flnyirasi hatékonysag, a vagasi
magassag, az akadalykertlési magassag és az esd/fagyvedelem. Ezenkivil kezelheti a robot bedllitasait,
beleértve a PIN-kodot, a hangerdt, a nyelvet stb.

Megjegyzés: A funkciok a szoftververziotol fuggéen frissulhetnek.

-

Sat 10:20 G % = il @=
Kijelz6 . 5
Lj e G
Mode Sche... Setting
Press | to start all
4 )
Bekapcsolas/kikapcsolas Inditas
{0) (o1
Forgégomb
Vissza Haza
{9 (o}
. J
Kijelz6
lkon Allapot
() Akkumuldtortoltottség (Megjeleniti az akkumuldtor aktudlis toltottségi szintjét.)
@fj- Toltes (A robot sikeresen dokkol a toltdallomason.)
)g Bluetooth (A robot Bluetooth-kapcsolaton keresztul csatlakozik az alkalmazashoz.)
—~ Wi-Fi (A robot Wi-Fi halézaton keresztul csatlakozik az alkalmazashoz.)
'|||| Kapcsolatszolgaltatas (Kapcsolatszolgaltatas aktivalva.)
@ Utemezés (Egy feladat mara van Utemezve, de még nem kezdddott el.)
—
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Vezérlok

Gomb

Funkcio

Aramellatas ()

A robot bekapcsolasahoz/kikapcsolasahoz nyomja meg és tartsa lenyomva a (')

gombot 2 masodpercig. Gy6zddjon meg réla, hogy a robot a toltéallomason kival
van.

Ateljes flnyiras inditasahoz vagy a szuneteltetett feladatok folytatasahoz nyomja

Inditas Dl meg a >l gombot, majd zarja le a robot felsd fedelét a megerdsitéshez.
Arobot toltdallomésra valo visszakildéséhez toltés céljgbol nyomja meg a O
Haza O R . . o
gombot, és zarja le a robot fels6 fedelet a megerésiteshez.
Vissza O Ha egy szinttel feliebb szeretne lépni a mentben, nyomja meg a & gombot.
A menukben a kivalasztds megerdsitésehez nyomja meg a forgégombot.
. A Bluetooth parositasi mod engedeélyezeséhez nyomja meg és tartsa lenyomva a
Forgégomb forgégombot 3 masodpercig.
A menuben valo navigalashoz forgassa el a forgogombot jobbra vagy balra.
Inditas + Arobot gyari beallitasainak visszaallitdsahoz nyomja meg és tartsa lenyomva
Vissza egyszerre a [>| gombot és a & gombot 3 masodpercig.

Haza + Vissza

Nyomja le és tartsa lenyomva a {3 gombot és a & gombot 3 masodpercig a
Névjegy oldal megnyitdsahoz a Bedllitdsok men {1 ben. A Névjegy oldal 5
masodperc mulva eltlnik.

Forgéogomb +
Vissza

A PIN-kod visszaallitasahoz nyomja meg és tartsa lenyomva egyszerre a
forgdgombot és a & gombot 3 mésodpercig.

Leallitas

Nyomja meg a Stop gombot a robot leallitasahoz. A mUvelet folytatédsahoz a PIN-
kodot meg kell adni a vezérlépanelen.

4.2 Kezdeti beallitasok

A robot Uzemeltetese el6tt vegezze el az alapbeallitasokat.

4.2.1 Nyelv és PIN-kod beallitasa

@ \yissa fel a robot fels¢ fedelét.
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@ Nyomja meg és tartsa lenyomva a (1) gombot a vezérldpanelen 2 mésodpercig a robot bekapcsoldsahoz.
Megjegyzés: A robot automatikusan bekapcsol, amikor a toltéallomason dokkol.

Gs

© Vvalassza ki a kivant nyelvet
Aforgogomb forgatasaval valassza ki a nyelvet. Nyomja meg a forgégombot a megerésitéshez.

O A PIN-kdd bedllitasa

1. Aforgogomb forgatasaval valasszon ki egy 0-9 kozotti szamot.
Jobbra forgatva névelheti, balra forgatva csokkentheti a szamot.

2. Nyomja meg a forgégombot a kovetkezd szamjegy megerdsitésehez és beallitasahoz.

3. (Opcionalis) Az el6éz6 szamjegy modositasahoz forditsa a forgdgombot balra, amig a szam 0-ra nem valtozik,
majd forditsa el meég egyszer.

Fontos: Ne allitsa be a PIN-kodot 0000-ra.

Set PIN

Don't set to '0000"

Set PIN

Don't set to '0000'

Set PIN

Don't set to '0000"

4. Adja meg Ujra a PIN-kodot a PIN-kod beallitasanak befejezesehez.
Megjegyzés: Miutan beallitotta a PIN-kodjat, barmikor frissitheti az alkalmazas Bedllitasok > PIN-kod
modositasa menujeben, vagy a kijelzon a Beallitasok > PIN-kod maédositasa pontban.
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4.2.2 A robot csatlakoztatdsa az internethez

A halozat beallitasa el6tt:

= Gy6z6djon meg rola, hogy a robot es a mobileszkdz ugyanazon a Wi-Fi halézaton vannak.

= Gy6z6djon meg arrol, hogy a mobileszkéze a robottol legfeliebb 10 méter tavolsagban van.
= Kapcsolja be a Bluetooth funkciot a mobileszkozen.

@ Olvassa be a QR-kédot a MOVAhome alkalmazas letdltéséhez mobil eszkdzére.
AMOVAhome alkalmazast az App Store-bélvagy a Google Play Aruhazbolis letoltheti.

Download on the
App Store
A\, Get it on
VAGY P* Google Play

Q, MOVAhome }

@ Nyissa meg a MOVAhome alkalmazdst, hozzon létre egy fiokot, és jelentkezzen be.

©) Csatlakozzon az aldbbi modszerek egyikével:

« Olvassa be a QR-kodot: Lépjen az M Eszkéz meniipontba, és érintse meg a — Beolvasds a csatlakozashoz
lehettseget. A csatlakozashoz olvassa be a robot felsd fedelén belul talalhato QR-kodot.

« Manudlis hozzdadds: Lépjen az A Eszkdz menlpontba, és érintse meg a —|— Hozzaadas gombot. Ezutan
valassza ki a robotmodelljét a csatlakozashoz.

« Automatikus felismerés: A robot kdzeli eszkdzdket fog keresni. Erintse meg a robotot a megtalalt eszkdzok
listajaban a csatlakozashoz.

O Kovesse az alkalmazason bellili utasitdsokat a Wi-Fi halozathoz vald csatlakozés befejezéséhez.

Fontos:

» Hasznaljon 2,4 GHz-es egysavos haldzatot vagy 2,4/5 GHz-es kétsavos halozatot.

» Gy6z6djon meg rola, hogy a Wi-Fi-haldozatan nincs tlzfal, és nincs titkositva. Ellenkezd esetben a halozati
beallitas sikertelen lehet.
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© Nyomja meg és tartsa lenyomva a vezérlépanelen taldlhato forgdgombot 3 masodpercig. A robot Bluetooth
parositasi modba lep.

@ Kovesse az alkalmazason bellli utasitdsokat a parositas befejezéséhez.

4.2.3 Egyéb beallitasok
A robot csatlakozasanak megsziintetése

A robot automatikusan hozza lesz rendelve a MOVAhome fidkhoz, amint a parositas sikeres. Minden eszkoz
csak egyetlen fiokhoz kothetd. Nem kothetd egyszerre masik fiokhoz.

A robot Uj fiokkal vald parositashoz elészor le kell valasztania azt. A levalasztashoz:

1. Nyissa meg a MOVAhome alkalmazast. Menjen az i Eszkéz pontba.

2. Keresse meg a robotja nevet. Ha tobb robot van tarsitva a MOVAhome fiokjahoz, hizza az ujjat balra vagy
jobbra, hogy elérje annak a robotnak az oldalat, amelyet szerkesztésre szeretne kivalasztani.

3. Koppintson a robot neve melletti 4 elemre.

4.Valassza a Torlés lehetdseget.

Fontos: Miutan a robot le lett valasztva, a robot 0sszes felhasznaloi adata veglegesen torlésre kerll a szerverrél.

Hogyan ossza meg a robotjat?

1. Erintse meg a d elemet a robot neve mellett.

2.Valassza az Eszkdzmegosztas lehetdséget.

Megjegyzés: Bizonyos funkciok felnasznaldi hozzaféréset a Bedllitdsok > Eszk6zmegosztas pontban
kezelheti.

Hogyan jelentkezzen ki a MOVAhome fidkjabol vagy térélje azt?
1. Lépjen az & En > Fiék pontra.

2.Valassza a Kijelentkezés vagy a Fiok torlése lehetdseget.

Robot alaphelyzetbe allitasa

Ha visszaallitja a robot gyari beallitasait, a roboton talalhato 6sszes adat torlédni fog. A robotot az alabbi két
maod egyiken allithatja alaphelyzetbe:

= Nyomja meg és tartsa lenyomva egyszerre az Inditas es a Vissza gombokat a vezerl6panelen 3 masodpercig.
= Lépjen a Beallitasok mentupontba, és valassza A robot alaphelyzetbe allitasa lehetdseget a kijelzon.
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5 Kert feltérképezése

Fontos: A feltérkéepezés megkezdese eldtt kerjuk, ellendrizze a kovetkezoket:
= A robot akkumulatortoltottsege tobb, mint 50%.
= A LIDAR vedoéburkolatat eltavolitottak.

= AFels¢ fedél zarva van.
» Arobot helyesen dokkol a toltéallomason.

~

5.1 Virtudlis hatarvonal létrehozdsa

A térképezesi folyamat megkezdése el6tt vegye figyelembe a kovetkezoket:
= Haladjon a robot mogott 5 m-en belll a feltérképezés soran.

’I

c
1



= Arobot legfeljebb 45%-0s (24° -0s) lejtén vald haladdsra képes. Azonban a jobb nyirasi eredmeények
erdekeben ajanlott, hogy a munkateruletek lejtese ne haladja meg a 25%-ot (14° -ot).

4 )

<25% (14°)

- J

* A 60 cm-nél keskenyebb terlleteket allitsa be Utvonalként, hogy a robot athaladhasson rajtuk. A részletekert
ldsd a 71.3 pontot: Utvonal bedllitasa.

» Ha a gyep legalabb 4 cm-rel magasabb a szomszedos talajnal, tartsa a robotot legaldbb 10 cm tavolsagban
a szegeélytdl. Ha a gyep egy szinten van a szomszedos talajjal, a robot at tud haladni a peremen, hogy a
szeleken optimalis nyirasi eredmenyt érjen el.

4 )

—

>10cm

>4cm

J

» Gy6z6djon meg rola, hogy a forduldszogek nagyobbak, mint 90° . A 90° -nal kisebb sz6gek megnehezithetik
a robot szamara a tiszta vagast.
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Feltérképezés inditasa:
1. Koppintson a Feltérképezés inditasa gombra az alkalmazasban, és a robot ellenérzi az allapotat és kalibral.

< ) - . sv f \

- |-

Figyelem: A robot automatikusan elhagyja a toltéallomast, hogy elvegezze a Kalibralast. Legyen dvatos.

2. Tavolrol vezesse a robotot a gyep széléhez, és erintse meg a Kiindulépont bedllitasa lehetéseget, hogy
meghatarozza a hatar kiindulopontjat.

4 )

om

A

3. Térképezze fel a munkateruletet. A kovetkez6 ket modszer tamogatott.

= Tavolrol vezesse a robotot, hogy a gyep kerllete mentén haladva feltérkepezze a munkateruletet.

= Engedeélyezze az Automatikus hatarészlelés modot a munkaterulet feltérkepezésehez. Egy fejlett Al-
algoritmus vezeérli a robotot, amely kepes felismerni a hatarokat kezi iranyitas nelkul.

% ‘ < -
° (@ )
® [ ]
Y * -

Fontos:

» Az Automatikus hatdrészlelés mod vilagos gyephatarokat igényel, és nappali hasznalatra javasolt a
megfelel® lathatdosag biztositasa erdekeben. Kerllje a funkcid hasznalatat gyenge fényviszonyok vagy esés
id6 eseten.

» Javasoljuk, hogy kovesse a robotot, amikor az Automatikus hatarészlelés moédot hasznalja. Ha a robot nem
képes pontosan érzekelni a hatarokat, barmikor kiléphet az Automatikus hatareszlelés modbol, es atvalthat
taviranyitasra.

» Gy6z6djon meg arrol, hogy az elulsé kamera tiszta, es nincs eltakarva.
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4. Amikor a robot visszatér 1 m tavolsagon belll a kiindulasi ponthoz, megérintheti a Hatar lezarasa gombot
a hatar beallitadsanak befejezeséhez.

< L 880x 3 @
e

5. (Opcionalis) Szerkessze a terkepet.
Afelterképezes befejezése utan az Eszkéz oldal > > Szerkesztés menupontban modosithatja a térképet.
@ Tiltott teriilet beallitasa

Bar a robot automatikusan kepes elkertlni az akadalyokat, szikséges a leeses veszelyevel jaro terileteket
(peldaul az uszomedenceket es homokozokat) tiltott tertletkent beallitani. A vedeni kivant targyakat (peldaul
virdgdgyast, trambulint, veteményeskertet vagy csupasz fagyokeret) jelolje be tiltott terlletként.

@ z6nak hozzaadasa vagy bévitése
» Tovabbi zénak létrehozasa

Ha a gyepet utak valasztjak el, vagy tobb elszigetelt gyeptertlettel rendelkezik, folytathatja a munkatertletek
létrehozasat.

Megjegyzés: Ha a kertjeben kovezett dsvények vannak, jelolje 6ket kulon zonaként. Ezutan rajzoljon 6sszekotd
Utvonalakat, hogy a robot tudjon kézlekedni a zonak kozott.

< ~ @80 3 ® 4 < O @80 3 ® o
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» Meglévd zénak bovitése

Egy meglevo zonat Ugy bévithet ki, hogy letrehozza a hozzaadni kivant terlletet. Ha a két terulet atfedi
egymast, automatikusan egyesulnek.
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© Utvonal beallitasa

Elkulonitett zonak esetén hozzon létre egy utat azok 6sszekapcsolasahoz. Az Ut nelkuli elszigetelt zonak a robot
szamara nem lesznek elérhetdk.

Megjegyzés: Alapertelmezes szerint a robot csak halad az Utvonalon, de nem nyirja a fuvet.
Fontos: Ha a gyepet olyan atjarok osztjak meg, amelyek magassaga meghaladja a 4 cm-t, helyezzen el egy,
az atjaro magassagaval megegyez6 lejtét (peldaul rampat).

el B 4m

« Két elszigetelt munkateriilet 6sszekapcsolasa

Elszigetelt terlletek eseten hozzon létre Utvonalakat azok 0sszekapcsolasahoz. Ellenkezd esetben a robot
szamara nem lesznek elérhetok.

Fontos: Gy6z6djon meg arrol, hogy az Utvonal kezdete és vege a munkateruleten beltl van.

4 N

= A munkateriilet és a toltéallomas 6sszekodtése

Ha a toltéallomas nincs a munkaterlleten, egy Utvonalat kell létrehoznia, amely 6sszekoti azt a munkaterulettel.

Fontos:

= Gy6z6djon meg rola, hogy az egyik vege a munkatertleten belll van, a masik vege pedig kozvetlentl a
toltéallomas elétt. Ajanlott, hogy az Utvonalat a toltéallomashoz igazitsa.

= Amikor utvonalakat hoz létre a munkaterUlet és a toltéallomas 6sszekapcsolasahoz, ne dokkolja tavolrol
a robotot a toltéallomason. Ellenkezd esetben a LIDAR blokkolodhat, ami a térképezes sikertelenseget
okozhatja.
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O Zo6ndk szétvalasztasa és egyesitése
Egy zonat kisebb részekre oszthat, vagy egyesithet kulonalld zonakat egy nagyobb zonava.

6. Koppintson a Térkép befejezése gombra.

Fontos:

» Ne mozgassa kézzel a robotot a hatarvonal létrehozasakar, mivel ez a feltérkepezes sikertelenségehez
vezethet.

= Amikor a felterkepezes megkezdddik, ne iranyitsa tavolrol a robotot a toltéallomasra, amig a feltérkepezesi
folyamat be nem fejezédik. Ellenkezd esetben a LIDAR blokkolodhat, ami a terkepezes sikertelenseget
okozhatja.

5.2 Masodik térkép hozzdadasa

A Dupla térkép funkcio olyan helyzetekre lett tervezve, amikor a robot nem tud onalloan kozlekedni az elkilonult
gyepterUletek kozott, vagy amikor tobb térkep hasznalata szukséges.

Masodik térkepet kell letrehoznia, ha:

» Az ellls6 és hatso gyepek nem csatlakoztathatok.

» A gyepteruletek kozott jelentés magassagkulonbseg van.

» Tobb ingatlannal rendelkezik, de csak egy robotja van.

« A gyepterulet tul nagy egyetlen térképhez.
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Megjegyzés: Ha a gyepek 0ssze vannak kotve és a robot kapacitasan belul vannak, hasznaljon inkabb tébb

zonat.

A masodik gyep feltérkepezésehez:
v

Zone A Zone B Zone'C

Zone D

Zone E
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1. Keészitse eld a toltdallomast.
» Ha vasarolt egy masodik toltéallomast, telepitse azt a masodik gyepre.
= Ha nem, vigye at kézzel a robotot és a toltéallomdast a masodik gyep feltérképezésének inditdsahoz.
2. Navigaljon az Eszkdz oldal > & menupontba, majd koppintson a Térkép hozzaadasa lehetésegre a
MOVAhome alkalmazasban a masodik térkep létrenozasahoz.
3. Miutan befejezte a masodik terképet, a terképek kozott a > Hasznalat menuben valthat.
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Megjegyzés:

= Aterkeép valtasa utan az aktualis térkep Utemezesei es nyirasi beallitasai lepnek ervenybe.

» Tovabbi toltéallomast vasarolhat, amelyet a masodik térképen telepithet a nagyobb kényelem érdekében. Ha a
masodik térkepen kulon toltballomas van, a robotot csak at kell vinnie kezzel a ket térkep kozott.

6 Kezelés

6.1 Flinyirds megkezdése elsd alkalommal

Flnyiras elotti tippek:

= Egy tolhato flnyiraval nyirja le a fuvet legfeljebb 10 cm-es magassagig.

= Tavolitsa el a gyeprél az akadalyokat, beleertve a tormeléket, a levélkupacokat, a jatékokat, a vezetékeket és a
koveket. Gy6zodjon meg rola, hogy a flnyiras kbzben a gyepen nincsenek gyermekek vagy haziallatok.

= Toltse fel a gyepen levo lyukakat.

« Allitsa be elére a flnyirasi bedllitasokat az alkalmazasban (példaul finyirdsi hatékonysag, vagdsi magassag és
fUnyirasiirany).

A flinyirast ket modon kezdheti meg.

’I

@
1



a) Inditas a vezérlépanelen

1. Nyissa fel a robot fels¢ fedelét.

4. Nyomja meg a B>l gombot, és zarja le a robot felst fedelét a megerésitéshez. A robot elhagyja a

All Edc
Mowing || Mowinc

Press [>| to start all

toltdallomast, es megkezdi a teljes flinyirast.

m:-

Press [ to start all

e @37

All Edge
Mowing— | Mawing

Press [ to start all
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b) Inditas az alkalmazason keresztiil
1. Nyissa meg az alkalmazast.

2. Valasszon egy nyirasi modot, majd koppintson az Inditas gombra a nyiras megkezdesehez.

6.2 Flinyiras két térképpel

1. Vigye keézzel a robotot arra a térkepre, amelyet le szeretne nyirni.

2.Valassza ki a megfelel6 terkepet az alkalmazasban a flinyiras megkezdése elétt.

Megjegyzés: A terkep valtasa utan az aktualis terkep Utemezesei és nyirasi beallitasai lepnek ervenybe.
Hogyan kezelheti az alacsony akkumulatorszintet vagy a toltési problémakat?

Ha csak egy toltdallomasa van, és azt nem helyezi at a robottal egyltt a masodik terképre, a robot lemeritheti

az akkumulatorat és toltesi hibat jelezhet, mivel nem talélja a toltéallomast. A probléma megolddsahoz
kovesse az alabbi lepéseket:

1. Arobotot kézzel helyezze at a toltdallomas térképére az Ujratoltéshez.
2. Atoltés utan vigye vissza a robotot az eredeti térképre. A robot automatikusan folytatja a flinyirast.

Fontos: Ne modositsa a térképet az alkalmazasban a folyamat soran. Ez biztositja, hogy a robot megjegyezze
az utolso pozicidjat, es folytatni tudja onnan, ahol abbahagyta.

3. Ismetelje meg ezeket a lépéseket szlkseg szerint, amig az egész gyep le nem lesz nyirva.
6.3 Sziinet

Az aktualis fnyirasi feladat szuneteltetesehez megnyomhatja a roboton talalhatod Stop gomboaot, vagy
koppintson az alkalmazasban a Sziinet lehettsegre.

Megjegyzés: A robot nem indithato kdzvetlentl az alkalmazasbol, miutan megnyomta a Stop gombot. A
mivelet folytatasahoz adja meg PIN-kodjat a vezerlopanelen.

VAGY e s

6.4 Folytatas

Ha a robot szlinetel, a feladat folytatédsahoz nyomja meg a B>l gombot, majd zarja le a robot fels6 fedelét a

megerdsitéshez. A robot folytatja az el6z6 finyirasi feladatot. Alternativaként megeérintheti a Folytatas gombot
az alkalmazasban a flinyirasi feladat folytatasahoz.
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6.5 Visszatérés a toltéallomashoz

A robot visszakuldese a toltéallomasra:
1. Nyomja meg a O3 gombot a vezérlépanelen.

2. Erésitse meg, hogy szlnetelteti vagy megszakitja az aktudlis feladatot.

3. Zarja be a robot fels¢ fedelét a megerdsitéshez. A robot automatikusan visszatér a toltéallomashoz, hogy

feltoltédjon.

Alternativakent kivalaszthatja az Visszatérés az allomdsra opciot az alkalmazasban, hogy a robot visszakuldje

az allomasra.

All Mowing
Paused

Press [>| to start all

Pause task and return

End task and return
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7 A MOVAhome alkalmazas

Ahol még tdbb lehet6ség varja

A MOVAhome alkalmazas tobb, mint egy taviranyito. Az alkalmazason keresztul sok mindent megtehet:
kalonfele beallitasokat vegezhet el tavolrol, kiprobalhatja a kiulénbozé flnyirdsi médokat, és bedllithatja a
flnyirasi Utemezeseket.

7.1 Flinyirasi beallitasok

Funkcio

Hely az

alkalmazasban

Leiras

Flnyfrasi modok

Eszkéz oldal >

Modkivalaszté mezé a

bal felsé sarokban

A robot kulonfele flinyirasi madokat kinal. Az alkalmazason keresztil
valthat a kdvetkezé modok kozott: Teljes flinyiras, Zéna flnyiras,
Szegelynyiras, Pontflinyiras és Kézi mad.

Eszkéz oldal >

Az elsd térkép elkészilte utan a robot automatikusan létrehoz két heti
nyfrasi Utemtervet a gyep merete alapjan, amelyek a Tavaszi/Nyari
itemezés és az Oszi/Téli litemezés. Az (itemezés funkcioval a napi
flnyirasi munkat teljes mértékben a robotra bizhatja. A robotot csak

Utemezés wma rendszeresen kell karbantartani.
Megjegyzés: Ha aggodik amiatt, hogy a robot autonom mikodes
kdzben bizonyos 6rakban zavarhatja Ont vagy a szomszédokat, akkor
[épjen a Bedllitdsok > Ne zavarjanak mentpontra, és allitsa be a
Ne zavarjanak id6északot az alkalmazasban.
Eszkoz oldal > Testre szabhatja gyepét alakzatok hozzaadasaval. A meghatarozott
Flnyirasi & > Szerkesztés > alakzatok ki lesznek zarva a flinyirasbol minden flinyirasi modban.
alakzatok Alakzatok Modosithatja az alakzatok poziciojat, meretét, vagy eltavolithatja 6ket
az Alakzatok pontba.
Az UltraTrim ™ pengetarcsa Ugy van kialakitva, hogy a gyep széléhez
erve oldalra mozduljon el, ezaltal tisztabb vagast biztosit.
UltrsTrim ™ Eszkoz oldal > Megjegyzés: Tovabbi finyirasi beallitasokat konfiguralhat a :—:
pengetarcsa ;'_:. s UltraTrim ™ segitségével. Az Altalanos mad lehet6séggel alkalmazhatja

a beallitasokat minden nyirdsi zonara, vagy valtson az Egyéni
mad lehetdségre az egyes zonak egyedi fnyirasi beallitasainak
meghatarozasahoz.
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7.2 Id6jaras-védelmi funkcidk
Ha attol tart, hogy a kedvezdtlen id¢jarasi korulmenyek befolyasolhatjék a finyirast, engedelyezheti a
kovetkezd id6jaras-vedelmi funkciokat az alkalmazas Eszkéz oldal >f pontjaban.

Funkcio Leiras

Ha ez a funkcio engedélyezve van, a robot es¢ esetén automatikusan szinetelteti

a flnyirast, és visszater a toltéallomasra. Az esévedelmi idét az alkalmazasban
allithatja be.

Megjegyzés: A nedves fi nyirasa karosithatja a gyepet. Ajanlott meghosszabbitani
a vedelmiidétartamot, hogy a fll megszaradhasson a kovetkezd nyiras el6tt.

Esévedelem

Aflinyirds 6 ° C alatti hémeérsékleten tartos gyepkarosodast okozhat. Biztonsagi
intezkedéskent az akkumulator nem toltédik.

Fagyvédelem A gyep és a robot védelme érdekében engedélyezheti a Fagyvédelem funkciot.
Ha engedeélyezve van, a robot automatikusan sztnetelteti a flinyfrast, és visszatér
a toltéallomdasra, amikor a hémerséklet csokkené © C ala csokken, majd folytatja a
flnyirast, amint a hdmérséklet 11 © C folé emelkedik.

7.3 Lopasvédelem és biztonsagi funkciok

Ez arész a robot lopas elleni és biztonsagi funkcioit ismerteti, beleértve a felemelés vagy a terképen kivilre
mozgatas riasztasait, a valos idejld helymeghatarozast, az emberi jelenlét figyelmeztetéseket, valamint a
gyermekzarat a veletlen mikodtetés megakadalyozasara.

A lopasvedelmi és biztonsagi funkciok engedélyezésehez lépjen az Eszkéz oldal > pontba az alkalmazasban.

Funkcio Leiras

Ha ez a funkcid engedeélyezve van, a riasztd azonnal megszolal, amikor a robotot
Emelésriasztas felemelik, és a robot zdrolva lesz. A mikodés folytatasahoz elészor adja meg a PIN-
kodot a roboton.

Térképen kivili Ha ez a funkcio engedélyezve van, a robot zarolva lesz, és azonnal megszolal a
riasztas riaszto, ha eltavolodik a térkeptol.
Valds idejd Ha ez a Funkcio engedeélyezve van, megtekintheti a robot jelenlegi helyet a Google

helymeghatdrozas | Terkép alkalmazasban.

Szemelyeszlelesi

fiacrtas Ha engedeélyezve van, a robot értesitést kuld, amikor emberi jelenlétet erzékel.

Ha engedeélyezve van, a robot zarolva lesz, ha a fedél nyitva van, és 5 percig
Gyermekzar nem torténik mavelet. Engedélyezze ezt a funkciot, ha attol tart, hogy gyermekek
hasznalhatjak a robotot.

Megjegyzés: A terkepen kivali riasztas és a valos idej(i helymeghatarozas funkciok csak akkor erheték el, ha a
kapcsolatszolgaltatas aktivalva van.
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7.4 TrueGuard funkciok

Ez a robot lehetéve teszi, hogy az alkalmazason keresztil valos idejl vided segitsegével figyelje kertjét, valamint
jarérozest vegezzen meghatarozott helyeken.

Funkcio Leiras

Erintse meg a @k gombot, hogy megtekinthesse a robot eliilsé kamerajénak élo

Valos idejl video
) videokepet, igy barmikor és barhonnan ellenérizheti a kertjét.

Amikor a robot készenléti dllapotban van, az alkalmazason keresztul elkuldheti a
Orjérat kertje meghatarozott hataraira vagy pontjaira 6rjaratozni. E funkcio elérésehez lepjen
a@> Orjarat.

7.5 Toltés

Atoltési beallitdsokat az alkalmazas Eszkdz oldal > > Toltés pontjaban allithatja be.

7.5.1 Egyéni toltési idészak

Az Egyéni toltési idészak funkcioval a robot toltési idészakait meghatarozott orakra allithatja be. Ha
engedélyezve van, a robot alacsony akkumulatortoltottseg esetén, amikor nincs flnyirasi feladat, biztonsagos
akkumulatorszintre tolti magat, és a teljes toltést csak a kijelolt toltési iddszak alatt vegzi el.

7.5.2 Az akkumulatortoltottség vezerlése

« Akkumulatortéltéttség az automatikus téltéshez: Allitsa be azt az akkumuldtorszintet, amelynél a robot
automatikusan visszater a toltéallomashoz.

« Akkumulatortéltéttség a feladatok folytatasahoz: Allitsa be azt az akkumulétorszintet, amelynél a robot
automatikusan folytatja a félbehagyott flinyirasi feladatokat.

Megjegyzés: A MOVA fejlesztécsapat folyamatosan OTA (Over-the-Air) frissitéseket es karbantartast vegez

a firmware-en és az alkalmazason. Ellendrizze a frissitési ertesitéseket, vagy engedélyezze az Automatikus

frissités funkciot a firmware és az alkalmazas naprakészen tartasahoz és a tovabbi funkciok hasznalatahoz.

8 Karbantartas

A jobb teljesitmeny és hosszabb élettartam erdekeben rendszeresen tisztitsa meg a robotot, és a kopott
alkatrészeket az alabbi gyakorisag szerint cserélje ki:

Alkatrész Csere gyakorisaga
Pengek 6-8 hetenként vagy gyakrabban
Tisztitokefe 12 havonta vagy gyakrabban
Megjegyzés:

= A pengek es a tisztitokefe fennmarado idejet az alkalmazas Eszkéz oldal > f > Fogyodeszk6zok és
karbantartas pontjaban ellendrizheti. Az elhasznalodo alkatrészek cseréje utan lépjen az alkatresz részleteit
tartalmazo oldalra, es érintse meg a Kicseréltem gombot az id6zit6 visszaallitasahoz.

= Ha a kertjeben kijelolt terlletek vannak a robot rendszeres tisztitasahoz es karbantartasahoz, beallithat
karbantartasi pontokat a terkepen az Eszkéz oldal > E > Menjen a karbantartdsi ponthoz > Pont
szerkesztése menupontban. Miutan a karbantartasi pontokat beallitotta, egyszerlien koppintson az Indulas
gombra, és iranyitsa a robotot a kijelolt helyekre az egyszer(i karbantartashoz.
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8.1 Tisztitas

Rendszeresen tisztitsa meg a robotot, hogy megakadalyozza a flinyesedék és a szennyezédes felhalmozodasat,
amelyek eltbmithetik a pengetarcsat és a hajtokerekeket, és ez befolyasolhatja a flinyiras, a dokkolas és a
mozgas teljesitményet. Ajanlott tisztitokeszlet hasznalata, amely helyi Uzletekben vagy online beszerezheté.

/\ Figyelmeztetés: A tisztitds megkezdése elétt kapcsolja ki a robotot, és hiizza ki a toltéallomést a
konnektorbol.

Figyelem: Gy6z6djon meg rola, hogy a LIDAR veddburkolata a LIDAR-on van, mielétt a robotot fejjel lefele
forditja, hogy elkerulje a LIDAR séruleset.

» A burkolat, az alvaz és a pengetarcsa:

1. Kapcsolja ki a robotot. 2. Fedje le a LIDAR-t a ved6burkolataval.

3. Forditsa a robotot fejjel lefelé. 4. Tisztitsa meg a burkolatot, a pengetarcsat es az alvazat
slaggal.

/\ Figyelmeztetés: Ne érintse meg a pengéket az alvaz tisztitdsakor. Viseljen keszty(t a tisztitas soran.
Figyelem: Ne hasznaljon magasnyomasu mosot a tisztitashoz. Ne hasznaljon tisztitoszereket a tisztitashoz.

5. Egy szOszmentes kend6vel Ovatosan tisztitsa meg a LIDAR-érzékelot.
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« Tolt6érintkez6k és eliilsé kamera:
Hasznaljon tiszta ruhat a robot es a toltdallomas toltéeérintkezdinek letorlésehez, valamint az ellls¢ kamera
megtisztitasahoz. Torolje szarazra a toltderintkezbket es az elulsd kamerat a tisztitas utan.

» Meghajtékerekek:
Egy kefevel tavolitsa el a sarat a kerekekrél a jo tapadas biztositasahoz.

8.2 Az alkatrészek cseréje

» Pengék cseréje
A pengek elessegenek megdérzese erdekeben rendszeresen cserélje a pengeket. Ajanlott a pengeket 6-8
hetente vagy gyakrabban kicserélni. Csak eredeti MOVA pengeket hasznaljon.

/\ Figyelmeztetés: Kapcsolja ki a robotot. A pengék cseréjekor viseljen védékesztyt.
Megjegyzés: A kiegyensulyozott vagorendszer biztositasa érdekeben mindharom pengét egyszerre cseréelje ki.

1. Kapcsolja ki a robotot. 2. Fedje le a LIDAR-t a véddburkolataval.
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3. Helyezze a robotot puha feluletre, és forditsa 4. Lazitsa meq a csavarokat csillagcsavarhizoval.
fejjel lefelé.

5. Tavolitsa el a harom pengeét és a csavarokat. 6. lgazitsa a pengéket a pengetarcsa lyukaihoz,
majd rogzitse tket a csavarokkal.

= A tisztitokefe cseréje

Ha a LiDAR-erzékeld tisztitokefeje elkopik, a sortéi fodrosodhatnak vagy elhasznaldédhatnak, amirontja a
tisztitasi hatékonysagat. Rendszeresen cserélje a tisztitokefét a jo tisztitasi eredmeny érdekében. Ajanlott
kicserelni a tisztitokefet 12 havonta vagy kordbban.

'I

e
1



9 Akkumulator

HosszU tavu tarolas esetén toltse fel a robotot 6 havonta az akkumulator vedelme érdekében. Az akkumulator
tulzott lemertlése miatti karosodas nem tartozik a korlatozott jotallas hatalya ala. Ne toltse az akkumulatort

40 ° C-ndl magasabb vagy 10 ° C-ndal alacsonyabb kornyezeti hdmersékleten. Az akkumulator hosszu tavi
tarolasi hdmerséklete -10 © C és 35 ° C kdzott legyen. A karosodas minimalizaldsa érdekében az akkumulator
ajanlott tarolasi hémerseklete 0 ° C és 25 ° C kdzott van.

Megjegyzés: A robot akkumulatoranak élettartama a hasznalat gyakorisagatol és az izemaorak szamatol fugg.
Ha az akkumulator sérult vagy nem tolthetd fel, ne dobja ki az elavult vagy hibds akkumulatort. Tartsa be a helyi
Ujrahasznositasi eléirasokat.

Alacsony fogyasztasu toltési mod:

Amikor aktivalodik az alacsony fogyasztasu toltési Uzemmad, a toltessel nem kapcsolatos funkciok le lesznek

tiltva (a kijelz6 és a halozat ki lesz kapcsolva).

« Az alacsony fogyasztasu toltési mod engedélyezéséhez nyomja meg és tartsa lenyomva egyszerre a Dl
gombot és a O gombot, majd gyorsan, egyszerre 6tszor nyomja meg a & gombot. Egy hangutasitast fog
hallani: Az alacsony fogyasztasu toltési mod be van kapcsolva.

= Az alacsony fogyasztasu toltéesi mod kikapcsolasahoz inditsa Ujra a robotot, vagy nyomja meg gyorsan otszor

a(h) gombot.

10 Téli tarolas

= Arobot

1. Akkumulatort teljesen toltse fel, mielétt kikapcsolja a robotot.

2. Tisztitsa meg alaposan a robotot, mieldtt téli tarolasba helyezi.

3. Helyezze fel a LIDAR veéddburkolatat.

4. Tarolja a robotot beltérben, szaraz helyen, 0 ° C felett.

= Tolt6allomas

HUzza ki a toltéallomast a konnektorbol, es tarolja szaraz, hlivos helyen, kozvetlen napfenytél tavol.
Megjegyzés: A téli tarolas utan helyezze vissza a toltdallomast a helyére, és helyezze a robotot a
toltéallomasha toltéshez. Ha athelyezi a toltdallomast egy masik helyre, a robot automatikusan frissiti a
toltéallomas helyet, amint feltoltddik és elhagyja azt. Ha a kertben jelentts valtozasok miatt pozicionalasi
hibakat tapasztal, javasolt az adott terulet Ujratérképezeése.

11 Szallitas

Nagy tavolsagra tortent szallitas eseten gy6zédjon meg rola, hogy a robot ki van kapcsolva. Ajanlott az eredeti
csomagolas hasznalata. Helyezze fel a LIDAR vedéburkolatat.

/\ Figyelmeztetés:

= Kapcsolja ki a robotot szallitas elott.

= Emelje meg a robotot a hatso fogantyunal fogva, Ugyelve arra, hogy a pengetarcsa tavol legyen a testétol.
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12 Hibaelharitas

Probléma

ok

Megoldas

A robot nincs
csatlakoztatva az
alkalmazashoz.

1. A robot nincs a Wi-Fi jel vagy
a Bluetooth hatosugaran
belul.

2. Arobot ki van kapcsolva,
vagy Ujraindul.

—

. Ellenérizze, hogy a robot befejezte-e a
bekapcsolasi folyamatot.

. Ellendrizze, hogy a router megfeleléen mikodik-e.

. Menjen kozelebb a robothoz a Bluetooth-
kapcsolat létrehozasahoz.

w N

Robot felemelve.

A kereék nincs a foldon.

1. Tegye vissza a robotot sik talajra.

2. Adja meg a PIN-kodot a roboton, és ergsitse meg.

. Arobot nem tud athaladni 4 cm-nél magasabb
akaddalyokon. Gondoskodjon arrél, hogy a robot
munkateruletén a talaj egyenletes legyen.

W

A robot megddlt.

A robot délése tobb, mint 37°.

1. Tegye vissza a robotot sik talajra.

2. Adja meg a PIN-kadot a roboton, és erésitse meg.

. Arobot nem tud 45%-ndal (24° -nal) meredekebb
lejtén felmaszni.

w

A robot elakadt.

A robot elakadt, és nem tud
kijutni.

1. Tavolitsa el a kornyezd akadalyokat, majd prébalja
meg Ujra.

. Vigye a robotot kézzel a térképen belul egy sik
és nyilt helyre, majd probalja meg Ujra elinditani
a feladatot. Ha a probléma nem sz(inik meg,
probalja meg Ujra, miutan a robotot visszahelyezte
a toltéallomasra.

. Ellendrizze, hogy vannak-e lyukak a talajon.
Toltse fel a lyukakat a flinyiras elétt, hogy
megakadalyozza a robot elakadasat.

. Ellendrizze, hogy a kornyez6 f(il magasabb-e
10 cm-nel. Beallithatja az akadalykerulési
magassagot, vagy elézetesen lenyirhatja a gyepet
egy tolhato flnyirdval, hogy megakadalyozza a
robot elakadasat.

. Ha a robot gyakran elakad ezen a helyen,
beallithatja tiltott tertiletként.

N

w

~

Ul

Bal/jobb hatso kerek
hiba.

A kerék nem forog, vagy a
kerék motorjaval probléma
van.

—

. Tisztitsa meg a hatso kerekeket, majd probalja
Ujra.

. Ha tovabbra is tapasztalja ezt a hibat, prébalja
meg Ujrainditani a robotot.

. Ha a probléma tovabbra is fennall, lepjen
kapcsolatba az értékesités utani szervizzel.

N

W

A pengetarcsa nem
forog.

A pengetarcsa nem forog
rendesen, vagy a vagomotorral
probléma van.

—

. Tisztitsa meg a pengetarcsat, majd probalja Ujra.

. Ellenérizze, hogy a kérnyezd fii magasabb-e 10
cm-nel. A gyep elézetes lenyirasahoz hasznalhat
tolhato flnyirét, hogy megakadalyozza, hogy a
pengetarcsa elakadjon a magas fliben.

. Ellendrizze, hogy van-e viz a pengetarcsa alatt.
Ha van, helyezze a robotot szaraz helyre, majd
probalja Ujra.

4. Ha tovabbra is tapasztalja ezt a hibat, prébalja
meg Ujrainditani a robotot.

. Ha a probléma tovabbra is fennall, lepjen
kapcsolatba az értekesités utani szervizzel.

N

w

un

A pengetarcsa nem
mozag felvagy le.

A pengetarcsa nem mozog fel
vagy le.

—

. Tisztitsa meg a pengetarcsat, majd probalja Ujra.

. Ha tovabbra is tapasztalja ezt a hibat, prébalja
meg Ujrainditani a robotot.

. Ha a probléma tovabbra is fennall, lepjen
kapcsolatba az értékesités utani szervizzel.

N

W
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Probléma

Ok

Megoldas

A pengetarcsa nem tud
oldalra mozogni.

A pengetarcsa nem tud oldalra
mozogni.

1. Tisztitsa meg a vagorendszert, és tavolitson el
minden szennyezédést vagy idegen targyat.

. Ha tovabbra is talalkozik ezzel a hibaval, elészor
letilthatja az UltraTrim ™ funkciot.

. Ha a probléma tovabbra is fennall, [épjen
kapcsolatba az értékesités utani szervizzel.

N

w

Utkozéhiba.

Az els6 Utkozoeérzekeld
folyamatosan aktivalodik.

—

. Ellendrizze, hogy a robot nem akadt-e el valahol.

. Finoman koppintson az Utkozére, es gy6zédjon
meg rola, hogy az visszapattan.

. Ha tovabbra is tapasztalja ezt a hibat, probalja
meg Ujrainditani a robotot.

. Ha a probléma tovabbra is fennall, l[épjen
kapcsolatba az értékesités utani szervizzel.

N

w

N

Toltési hiba.

A robot dokkol a
toltéallomason, de a
toltéarammal vagy
feszlltseggel probléema van.

—

. Ellendrizze, hogy a toltéallomas megfeleléen
csatlakozik-e az aramforrashoz.

. Ellendrizze, hogy a roboton és a toltéallomason
talalhato toltéerintkezok tisztak-e.

. Miutan az ellenérzés befejezédott, probalja meg
ismét a robotot a toltéallomasra dokkolni.

. Ha a probléma tovabbra is fennall, [épjen
kapcsolatba az értékesités utani szervizzel.

N

w

S

Az akkumulator

hémeérséklete tul magas.

Az akkumulator hémerséklete
>60°C.

—

. A robotot olyan kornyezetben hasznalja, ahol
a karnyezeti hdmerseklet 40 ° C alatt van.
Megvarhatja, amig az akkumulator hémerseklete
automatikusan lecsokken.

. A robotot kikapcsolhatja, majd egy idé mulva
Ujraindithatja.

. Ha a probléma tovabbra is fennall, [épjen
kapcsolatba az értékesités utani szervizzel.

N

w

Az akkumulator
hémerséklete magas.

Az akkumulator hémeérseklete
>40°C.

—

. Atoltés sikertelen lehet, ha az akkumulator
hémeérseéklete 40 °C folott van.

. A robotot olyan kornyezetben hasznalja, ahol a
kornyezeti hdmerseklet 40 ° C alatt van.

N

Az akkumulator
hémerséklete alacsony.

Az akkumulator hémerseklete
<6°C.

—

. Atoltés sikertelen lehet, ha az akkumulator
hémerseklete 6 °C alatt van.

. Arobotot olyan kornyezetben hasznalja, ahol a
kornyezeti hémerseklet meghaladja a 6 ° C-ot.

N

A LIDAR el van takarva.

A LIDAR el van takarva (peldaul
a LiDAR vedéburkolat nincs
eltavolitva).

—

. Tavolitsa el a LIDAR véd6burkolatot, majd prébalja
Ujra.

. Ha a robot tetején lévé LIDAR nagyon szennyezett,
tisztitsa meg sz6szmentes kendével, majd
probalja Ujra.

N

LIDAR meghibasodas.

A LIDAR nagyon szennyezett,
vagy erzekeldhiba lépett fel.

—

. Ellendrizze, hogy a LIDAR szennyezett-e. Tisztitsa
meg, ha szukséges, majd probalja Ujra.

. Ha tovabbra is tapasztalja ezt a hibat, probalja
meg Ujrainditani a robotot.

. Ha a probléma tovabbra is fennall, [épjen
kapcsolatba az értékesités utani szervizzel.

N

L

A LIDAR piszkos.

A LIDAR piszkos.

Torolje le a robot tetejen talalhato LIDAR erzekeldt
tiszta ruhaval. Tisztitds utan tartsa szarazon a
LIDAR-t.
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Probléma

Ok

Megoldas

A LIDAR hémerseklete
magas.

A LIDAR hémerseklete
magas. A LIDAR hamarosan
leall.

1. Arobot automatikusan megprobal visszaterni a
toltdallomashoz, hogy lehdljon.

2. Biztositsa, hogy a robot mikodeési kornyezeti
hémerseklete 40 °C alatt legyen.

3. Helyezze a robotot arnyekos, hiivos és jol
szell6z6 helyre. Ariasztas leall, amikor a
hémerseklet a normal tartomanyba csokken.

4. A robot automatikusan folytatja a mékodest,
amint a riasztas megszdnik.

5. Ha a probléma tovabbra is fennall, lépjen
kapcsolatba az értékesités utani szolgalattal.

A LIDAR homeérseklete
tul magas.

A LIDAR homerseklete tul
magas. A LIDAR leallt.

—

. A LIDAR magas homerseklet miatt kikapcsolt.

. Biztositsa, hogy a robot mikodesi kornyezeti

hémerseklete 40 °C alatt legyen.

3. Helyezze a robotot arnyekos, hiivos és jol
szell6z6 helyre. Ariasztas leall, amikor a
hémerseklet a normal tartomanyba csokken.

4. Ha a probléma tovabbra is fennall, lépjen

kapcsolatba az értékesités utani szolgalattal.

N

A robot eltévedt.

A helymeghatarozas
megsz(nt.

—

. Ellendrizze, hogy a robot tetejen lévé LIDAR
tiszta-e. A szennyeztdes befolyasolja a
helymeghatarozast.

2.Vigye kezzel a robotot a terkepen belul egy

nyilt helyre, majd probalja meg Ujra elinditani a
feladatot.

3. Ha a helymeghatarozas nem all helyre, az

alkalmazason keresztll tavolrél irdnyitsa vissza

a robotot a toltéallomasra, majd inditsa el a

flnyirasi feladatot.

ErzékelShiba.

ErzékelShiba.

—

. Inditsa Ujra a robotot, es probalja meg Ujra.
Ha a probléma tovabbra is fennall, lépjen
kapcsolatba az ertékesités utani szervizzel.

N

A robot a tiltott tertileten
van.

Arobot a tiltott terlleten van.

—

. Vigye kezzel a robotot a tiltott terlleten kivilre,
majd probalja Ujra.

2. Az alkalmazassal tavolrol vezesse ki a robotot a

tiltott tertiletrél, majd probalja Ujra.

A robot a terképen kivil
van.

Arobot a terképen kivul van.

—

. Vigye keézzel a robotot a térképen belllre, majd
probalja Ujra.

2. Az alkalmazassal tavolrol vezesse a robotot a

terkepen belulre, majd probalja Ujra.

Aveszleallitas
aktivalodott.

A roboton megnyomjak a
Stop gombot.

Adja meg a PIN-kodot a roboton, és erésitse
meg.

Alacsony
akkumulatortoltes. A
robot hamarosan leall.

Az akkumulatortoltottseg <
10%.

Dokkolja a robotot a toltéallomasra a toltéshez.

Arobot kivilvan a
terképen. Lopasveszely.

Arobot kivil van a térkepen.

1. Adja meg a PIN-kodot a roboton, és er6sitse
meg.

2. Az alkalmazas Beadllitasok menujeben letilthatja
a Terkepen kivali riasztast.

'l
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Probléma

Ok

Megoldas

Nem sikerdlt visszatérni a
toltéallomashoz.

Arobot nem talalja a
toltéallomast, amikor megprobal
visszatérni oda.

—

. Ellendrizze, hogy nincs-e akadaly, amely elzarja a
robot Utjat. Tavolitsa el az akadalyokat, és probalja
Ujra.

. Az alkalmazassal tavolrol vezesse vissza a robotot a
toltdallomasra.

N

Nem sikerlt dokkolni a
toltéallomason.

A robot megtaldlja a
toltéallomadst, de nem tud
dokkolni.

—

. Ellen6rizze, hogy az allomas tikroz6 foliai tisztak-e,
vagy el vannak-e takarva.
. Ellen6rizze, hogy az allomas el6tt vannak-e
akadalyok.
. Ellen6rizze, hogy az dllomas elmozdult-e.
. Ellen6rizze, hogy az alaplemez nincs-e vastag sarral
boritva.
. Ellen6rizze, hogy az allomas lejtén van-e.
. Ellen6rizze, hogy az allomas rendelkezik-e
aramellatassal.
Segitse a robotot a toltéallomashoz vald dokkoldsban
taviranyitoval vagy kézzel.

o U Hw N

~

A poziciondlds sikertelen.

A pozicionaldas sikertelen, amikor
a robot megprobalja elindftani a
flinyirdsi feladatot.

. A LIDAR akaddlyozva lehet. Vigye a robotot kézzel a
térképen belul egy sik és nyilt helyre, majd probalja
meg Ujra elindftani a feladatot.

. Ha tovabbra is taldlkozik ezzel a hibaval, probalja
meg Ujra, miutan a robot dokkolt a toltéallomason.

N

Nincs elegendd hely a
fordulashoz az allomas
elott.

Nincs elegendd hely a
fordulashoz az allomas el6tt.

—

.Ha az allomas a térkép szélén vagy annak belsejében
van elhelyezve, Ugyeljen arra, hogy legalabb 1 m
szabad hely legyen az allomas alaplemezének
elils¢ része és a térkép hatara kozott; kulonben a
robot nem biztos, hogy képes lesz kanyarodni.

. Helyezze at az allomast, vagy modositsa a térképet a
Terkep szerkesztése menuben.

N

Utvonal elzarva.

Utvonal elzérva.

. Ellendrizze, hogy nincs-e tiltott terllet bedllitva az
utvonalon.

. Ellen6rizze, hogy nincs-e akadaly, amely elzdrja a
robot Utjat.

. Ha a robot még mindig nem tud dthaladni, torolje az
Utvonalat a Térkép szerkesztése menuben, és allitson
be Ujat.

N

w

Az ellls6 kamera
szennyezett.

Az ellils6 kamera szennyezett.

Torolje le az eltlsé kamerat tiszta ruhaval.

Az elulsé kameraval
probléma van.

Az ellils6 kameraval probléema
van.

1. Toréle le az elulsd kamerat tiszta ruhaval.

2. Probalja meg Ujrainditani a robotot.

3. Ha a probléma tovabbra is fenndll, lépjen
kapcsolatba az értékesités utani szervizzel.

Az elulsé kamera el van
takarva.

Az ellls6 kamera el van takarva.

Torolje le az ellls¢ kamerdt tiszta ruhaval.

Hatareszlelési hiba az
automatikus feltérképezées
soran.

Hatarészlelési hiba az
automatikus feltérképezés soran.

1. Gy6z6djon meg rola, hogy a fényviszonyok
megfeleléek. Ne legyen sem tul vildgos, sem tul
sotét.

2. Gy6zédjon meg rola, hogy az idéjaras tiszta, kertlje a
kodot vagy az esot.

3. Gy6zaédjon meg arrol, hogy az elilsé kamera tiszta,
és nincs letakarva.

4. Gy6z6djon meg arrol, hogy a talajfelszin egyenletes,
mert a kiemelkedések befolyasolhatjak az erzékelést.

5.Ha a hatarészlelés tovabbra is sikertelen, valtson
taviranyitasi modra a feltérképezéshez.
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13 Miszaki adatok

Termeknéy LIDAX Ultra LIDAX Ultra LIDAX Ultra LIDAX Ultra LiIDAX Ultra
800 1000 1200 1600 2000
Marka MOVA
Alag'c';g?(’m' Modell MXXM2100 MXXM3100 MXXM4100 MXXM5100 MXXM6100
Méretek 666 MM x 444 mm x 273 mm
Suly (akkumulatorral
egy(tt) 13,7 kg 13,7 kg 13,8kg 13,8kg 13,8kg
Ajanlott munkatertlet 800 m? 1000 m? 1200 m? 1600 m? 2000 m?
Szabvany
2 2 2 2 2
Finyiras . 800 m#/nap | 800 m*/nap | 1000 m*/nap | 1200 m*/nap | 1200 m*/nap
: 4g [1
hatékonysag Hatékony
Flnyirads
1200 m?/nap | 1200 m?/nap | 1400 m?/nap | 1600 m?/nap | 1600 m?/nap
Vagasi magassag 3-10cm
Vagasi szélesseg 20cm
Toltési id6 [2] 60 perc | 60 perc | 65 perc | 65 perc | 65 perc
Hangteljesitmeény-
szint LWA 57 dB(A)
Hangteljesitmeény
. ... | bizonytalansaga KWA 3 dB(A)
Zajkibocsatas
Hangnyomdsszint LpA 49 dB(A)
Hangnyomas
bizonytalansaga KpA 3 dB(A)
. e 0-50°C
Uzemi hémerseklet Ajanlott: 10-35° C
Hosszu tavu tarolasi -10-35°C
. . . |hémeérseéklet Ajanlott: 0-25°C
Uzemeltetési
korilmények
Robot: IPX6
IP-besorolas Toltéallomas: IPX4
Tapegyseg: IP67
Afurjy\rfasw te‘ru,let 45% (24°)
maximalis lejtése
Bluetooth , 2400,0-2483,5 MHz
frekvenciatartomany
80211b: 16+2 dBm (@11 Mbps)
o 802.11g: 14+2dBm (@54Mbps)
Max. RF teljesitmeény 802.11n: 132 dBm (@HT20, HT40)
Bluetooth: 7,49 dBm
Wi-Fi Wi-Fi 2,4 GHz (2400-2483,5 MHz)
Kapcsolédas Tartalmazza
Tartalmazza PR
oo | (az aktivalastol
. Nem Nem Nem (az aktivalastol R
Csatlakozomodul L szamitott
tartalmazza tartalmazza tartalmazza szamitott egy h o
oo arom evig
évig ingyenes) .
ingyenes)
Kapcsolatszolgaltatas LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A
e LTE-TDD: B38/40/41
GNSS ¥ GPS/GLONASS/BDS/Galileo
S —

)
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Hajtomotor Motortipus Kefementes motor
Vagoémotor Sebesség 2500 /min
Akkumulatormodell MBPM30 | MBPM30 | MBPM20 | MBPM20 | MBPM20
Akkumulétor Akkumulatortipus Litium-ion akkumulator
(robot) Tipikus kapacitas 4000 mAh | 4000 mAh | 5000 mAh | 5000 mAN | 5000 MAh
Nevleges fesziltseg 18V egyenaram
Toltdmodell MPAM20 / MPAM20(C)
Bemeneti feszlltseg 100-240 V AC
Tapegyseg Kimeneti feszultség 20V egyenaram
Kimeneti
. . 3A
dramerdsseq
TolGalloma
olted ‘omas MCM20
modellje
Bemeneti feszlltseg 20V egyendram
Toltdallomdas Kimeneti feszlltség 20V egyendram
5 -
,emen?m , 3A
dramerdsseg
ki ;
l\menegw ) 3A
dramerdsseg
Tartalékpengék és 9
Kiegészitok | [artok
Pengemodell MBKM10

[1] AMOVA laboratorium tesztelese alapjan.
[2] Atoltesiid6 azt az id6tartamot jelenti, amely szUkseges ahhoz, hogy az akkumulator elérje a 85%-0s

toltottsegi szintet, es a robot automatikusan visszatérhessen a finyirashoz, miutan alacsony toltottseg miatt
visszatert a toltéallomasra.

[3] A csatlakozomodul telepitéset igenyli.

[4] Szukseéges a csatlakozomodul telepitése.
Megjegyzés: A mUszaki adatok valtozhatnak, mivel termekunket folyamatosan fejlesztjuk. A legfrissebb
informaciokert latogasson el weboldalunkra: https: //www.mova.tech.
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Jotallas

1. A MOVA felel6s a fogyaszto felé minden olyan anyag- vagy kivitelezési hibaért,
amely a vasarlas idépontjaban nem volt észlelhetd.

2. Jotallasi id6: 3 ev, a termék fogyaszténak toérténd eladasanak vagy fogyasztonak
tortend kézbesitésének datumatol szamitva (attél figgéen, hogy melyik kdvetkezik
be kés6bb). Ha a fogyaszté tartdzkodasi helye szerinti terlleten eltéré eléirasok
vannak érvényben, a helyi szabdlyozasok az irdanyadok.

3. Ajotallas a kdvetkez6 esetekben nem érvényes:

a) Gondatlansagbadl vagy olyan hasznalatbdl, illetve telepitésb6l eredd probléma,
amelynél nem tartottak be a MOVA utasitasait.

b) A termék megbontasa és/vagy modositasa olyan személyek vagy szervezetek
altal, akiket a MOVA kifejezetten nem jogositott fel.

c) A fogyaszto altal okozott véletlen karok és/vagy gondatlansag, kilénos
tekintettel a kiils6 alkatrészekre.

d) Kopasnak kitett alkatrészek, amelyek nem rendelkeznek gyartasi hibaval.

e) Ha nincs érvényes vasarlasi dokumentum (nyugta, szamla vagy mas), amely
igazolna a termék vasarlasanak datumat.

f) A vasarlasi igazoldson szereplé termék modellje és/vagy szamai nem egyeznek
meg a terméken feltlintetett modellel és/vagy szamokkal.

4. Tovabbi garancialis informaciokért kérjik, latogasson el a hivatalos MOVA

weboldalra: https://www.mova.tech.
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